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Quick Start Guide
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This is a quick start guide for your new AU48 instrument and it will
provide you with the basic settings, functions and procedures of
the unit, scan below QR code to download full menu

Version en espafiol al dorso

Download Full Manual

1:Wiring diagram
AU48-11100A

Power Supply Relay

100~ 24OVACA /I Alarm

1 *Terminal 1 and 2 for power
supply.

2 — *Terminal 3 and 4 for relay output
*Terminal 5 and 6 for SSR drive

3 INe output

O”‘p”t Relay *Terminal 7 and 8 for alarm output

4 1 *Terminal 9, 10, 11, 12 for inputs
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W Jump a 250 ohm resistor cross
terminal 9 and 10 for 4-20mA
input
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2:Panel Description and Setting Button

*PV for process value

*SV for setting value

* Left arrow key to shift digits
orif you press and hold this button
the auto-tuning will be activated

* Decrease key, or if you press
and hold this key for 3 seconds
will run the controller when unit

is under “STOP” status

STOP * Increase key, or if you press
and hold this key for 3 seconds
will put the controller at “STOP”
status
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AT RUN

AU1 for alarm output indication
OP1 for main outputindication

3:Parameter Setting

Press SET key for more than 2 seconds, and then tap on the SET key,
you will see below parameters one bye one. here we will elaborate

on some of key parameters that you might need to configure as a

first time user on this unit, these parameters is highlighted is red color

PV
SVSET Press SET for
S about 3 seconds UPAL is the value for process high alarm, for example,
U RO NG if you set this value as 100, then the alarm will be triggered
J200 when PV higher than 100, set it as “3200 " will disable the
* SET process high alarm
Lo AL LoAL is the value for process low alarm, for example,
Sgog LOAL if you set this value as 200, then the alarm will be triggered
= when PV lower than 000, set it as “-999 " will disable the
SET process high alarm
ES5HL EsAL ESAL is the value for deviation high alarm, for example,
3200 if you set this value as 10, then the alarm will be triggered
* SET when PV>SV+10, setitas “3200 " will disable this alarm
El AL EIAL s the value for deviation low alarm, for example,
= =] EIAL if you set this value as 10, then the alarm will be triggered
-*-SET when PV<SV-10 , setitas “-999 " will disable this alarm
(== L This is the password for engineering parameters, default
i} oc is“0", setitas “808" for full access of all parameters
L =] "_—l = Loc=808 Set LOC as “808” for complete access on all parameters
[N )

SET

AHYS

Some parameters
are omitted here

Lol

Act

AT

i Some parameters
; areomitted here

Ctl

E Some parameters
+ are omitted here

SET]

The alarm hysteresis parameter in a temperature controller is
a setting that prevents rapid, repeated triggering of an alarm
when the measured temperature fluctuates near the alarm
setpoint. Itintroduces a buffer zone (deadband)

around the alarm threshold to avoid nuisance alarms caused
by minor temperature variations.

This parameters defines the control mode of the unit, APID is
factory default, if you need the controller to active ON/OFF
control mode, change the setting to OnoF, OnoF standards
for ON/OFF control

This parameters configure the heating or cooling control mode
factory default is heating control mode, change the value
to “dr” for cooling control mode

*This parameter actives the auto-tuning if you set the value as
“ON”, OFF means auto-tuning is not activated. FOFF means
auto-tuning is not activated, and it's not possible to quickly
active the auto-tuning via push button

*Control cycle time, set the value as 2 for SSR Drive output

set the value as 20 for relay output, make sure to change the
control cycle time according to the output you are use. 2 means
2 seconds, 20 means 20 seconds

- Some parameters

are omitted here

4:Auto-tuning

Auto-tuning is very important to achieve accurate
control result, make sure your system is completely
set up before active auto-tuning, press the

key to active auto-tuning or go to parameter

AT to active the auto-tuning

rHAL Hysteresis value for ON/OFF control mode, this parameter
Z CHYS  defines the hysteresis value when control mode change
to ON/OFF control mode
* SET
I aF *Input sensor code configuration, factory defaultis “0” for type K
Il InP InP code Tnput sensor type Display range (°C) | Display range (°F) 0~75mv.
o -50-+1300 -58-2372 0-800
S -50~+1700 -58~3092 0~400Q
0~1700 32~3092 0~20mV.
T -200~360 -328~662 0~100 mV.
0~800 ~1472 0~60 mV
~1000 ~1832 0~500mV.
~1800 ~3272 -
SET] L{femocoupe) 1300 2372 2 1 igvumv
WRe(3/25 ~2300 ~4172 33 4~20mA (w! 2500 Resistor)
WRe(5/26) ~2300 ~4172 34 ~5)
0 custom made input N/A N/A 5 0~10V
2 Radiant high temperature sensor | N/A N/A 2~10V
7 K, with 2 decimal point 0~300.00 32~572.00 7 0~20V
J, with 2 decimal point 0~300.00 32~572.00 *The lower limit range and higher limit
Cus0 50~+150 56-302 range for analong inputis defined by
Pt100 -200~800 -328~1472 SCLand SCH
PH00(-100~+300.00) -100-+300.00 | _-148~+672.00 ] *Jump a 250 ohm resistor cross terminal
A / 9.and 10 for 4-20mA input
,_; 'I:I ,L dPt: decimal point setting, 0.0 for 1 decimal point, maximum 3 decimal for analog
—— | dPt input
(%}
5L SCL: lower limit display for analog input, for example, if inputis 4-20mA, the value|
i} SCL assigned to SCL will be displayed when input is 4mA
* SET]
5o H SCH:higher limit display for analog input, for example, if input is 4-20mA, the
oo SCH value assigned to SCH will be displayed when input is 20mA
* SET|
= 1 The input offset (or sensor offset) in a temperature controller is a calibration
P gy} Scb parameter used to compensate for errors in the temperature sensor's reading.
o It allows you to manually adjust the displayed or measured temperature to match
SET the actual process temperature.
v Celsius or fahrenheit and power frequency selection, for example, in USA,
,’- ] the unit for temperature is fahrenheit and the frequency of the power is 60HZ
SOr Fru 50C: 50hz source and celcius display
T 50F: 50hz source and fahrenheit display
X Some parameters 60C.: 60hz source and celcius d?sp!ay ) )
! areomittedhere  60F: 60hz source and fahrenheit display(choose this option for USA user)
=Tl Setting value lower limit, this parameter defines the lower limit of the SV,
= - L |SPL forexample, if you setitas “0”, then the useris not able to input a SV less than
- 999 “0"in the controller
+
C oL spH Setting value higher limit, this is a very important safety feature, over temperature
5 ‘_', ',_' ',_" is dangerous for a heating system, this parameters defines the maximum SV
ey S} can be configured, for example, if you set it as 400, then the end user is not able

to input any value higher than 400 as the setting value, therefore prevent over
temperature caused by set the SV mistakenly

This controller has a lot of parameters, some of parameters are not going to be
configured or changed, some of parameters are critically to the sysetem,
unauthorized personal should not change it. EP1 to EP8 allows the engineer
ormachine manufacturer to assign 8 parameters as filed parameters, the end
user can access these parameters without password, in may cases, only few of
parameter will be used for end user. this is a very useful feature, for other
parameters, the end user will have to input the password to have access.

and engineer can also change the password to any other value than “808"

PIDMaxWell

P1/2



Xiamen Maxwe

[l Automation Limited

www.maxwell-fa.com

Le proporcionara |

Esta es una guia de inicio rapido para su nuevo instrumento AU48.

procedimientos basicos de la unidad. Escanee el codigo QR
a continuacion para descargar el ment completo.

Gusa de inicio ropido
AU48-11100A

a configuracion, las funciones y los

Descargar manual completo

1:Diagrama de cableado

AU48-11100A

Fuente de alimentacion elé
*Terminales 1y 2 para alimentacion.
N
1 E\I/ACA W 7 *Terminales 3y 4 para salida de relé
| - *Terminales 5y 6 para salida de variador SSR
2 — ?— 8 *Terminal 7'y 8 para salida de alarma
I +5v *Terminales 9, 10, 11, 12 para entradas
3 IN e—— 9 Puentee una resistencia de 250
Producciénl relé ohmios entre los terminales 9y
4 f 1 0 10 para una entrada de 4-20 mA.
| RTD TC
5 —%er B 11
[— Produccién SS
ooeaon  ynidad
6——- B 12

2:Descripcion del panel y botédn de configuracidn

PIDMaxWell

AT

AU1 paraindicacion de salida de alarma
OP1 para indicacién de salida principal

3:Configuracion de parametros

*PV para valor de proceso
*SV para establecer valor

* Tecla de flecha izquierda para cambiar
digitos o si mantiene presionado este boton
Se activara el autoajuste

Tecla de disminucion, o si presiona
Mantén presionada esta tecla durante
3 segundos para que el controlador
funcione cuando la unidad esté en
estado "STOP".

RUN  STOP *

Aumentar tecla, o si presiona
Mantén presionada esta tecla
durante 3 segundos para que el
mando pase al estado "STOP".

Presione la tecla

PV
SV

UPAL

LOAL

ESAL

EIAL

Loc

[ ==
o
ol

* SET

Loc=808

Vera los pardmetros uno por uno. A continuacion, detallaremos algunos
paréametros clave que podria necesitar configurar si es la primera vez
que usa esta unidad. Estos parametros estan resaltados en rojo.

Presione SET durante
unos 3 segundos

SET durante més de 2 segundos y luego toquela.

UPAL es el valor para |a alarma alta del proceso. Por ejemplo,
si se establece en 100, la alarma se activara cuando el PV
sea superiora 100. Si se establece en 3200, se desactivara
la alarma alta del proceso.

LoAL es el valor para la alarma baja del proceso. Por ejemplo,
si se establece este valor en 200, la alarma se activara
cuando el PV seainferior a 000. Si se establece en “-999”,

se desactivara la alarma alta del proceso.

ESAL es el valor de la alarma de desviacion alta. Por ejemplo,
si se establece en 10, la alarma se activara cuando

PV >SV +10. Si se establece en 3200, la alarma se
desactivara.

EIAL es el valor para la alarma de desviacion baja. Por
ejemplo, si se establece este valoren 10, la alarma se
activara cuando PV < SV-10. Si se establece en “-999”,

se desactivara esta alarma.

Esta es la contrasefia para los parametros de ingenieria, el
valor predeterminado es “0”, configlrela como “808”
para tener acceso completo a todos los parametros

Establezca LOC como “808” para tener acceso completo a
todos los parametros

/| AHYS

T
' Aqui se omiten
algunos
parametros

SET

'
'
'
-
ooy

[ = |

CtrL

Aqui se omiten
+ algunos
parametros

El parametro de histéresis de alarma en un controlador de
temperatura es un ajuste que evita la activacion rapida y repetida de
una alarma cuando la temperatura medida fluctta cerca del valor de
ajuste. Introduce una zona de amortiguacion (banda muerta)
alrededor del umbral de alarma para evitar alarmas molestas
causadas por pequefias variaciones de temperatura.

Este parametro define el modo de control de la unidad, APID es el
predeterminado de fabrica, si necesita que el controlador active el
modo de control ON/OFF, cambie la configuracion a OnoFF, OnoFF
es el estandar para el control ON/OFF

Estos parametros configuran el modo de control de calefaccion o
refrigeracion. El valor predeterminado de fabrica es el modo de
control de calefaccion; cambie el valor a “dr” para el modo de control
de refrigeracion.

*Este parametro activa el autoajuste si se configura como "ON". OFF
significa que no esta activado. FOFF significa que no esté activado y
no es posible activarlo rapidamente pulsando un boton.

r Lot *Tiempo de ciclo de control, configure el valor como 2 para la salida
oo del variador SSR, configure el valor como 20 para la salida del relé,
H 'A' = asegUrese de cambiar el tiempo del ciclo de control de acuerdo con
SET al‘;‘l‘]‘n?:m“e” la salida que esté utilizando. 2 significa 2 segundos, 20 significa 20
\ parametros segundos
rHyrL Valor de histéresis para el modo de control ON/OFF, este parametro
] CHYS  define el valor de histéresis cuando el modo de control cambia al
* SE_T modo de control ON/OFF
*Configuracion del codigo del sensor de entrada, el valor
AP predeterminado de fabrica es “0” para el tipo K
I3l InP InP code Input sensor type Display range (° C) | Display range (* F) 0~75mV
() -50~+1300 -58~2372 0~80Q
S -50~+1700 -58~3092 0~400Q
0~1700 32~3092 0~20mV.
T -200~350 -328~662 0~100 mV.
~800 ~1472 0~60 mV.
~1000 ~1832 0~500mV
~1800 ~3272 -
SET ermocouple) ~1300 2372 2 1 igg m
WRe(3/25)(t ~2300 ~4172 33 4~20mA (wi 2500 Resistor)
WRe(5/26; ~2300 ~4172 7] 0-5V
1 custom made input NIA N/A 5 0~10V
1 Radiant hig N/A N/A 6 2-10V
1 K, with 2 decimal point 0~300.00 32~572.00 7 0~20V.
1 J, with 2 decimal point 0~300.00 32~572.00 “El rango de limite inferior y el rango de
2 Cu50 -50~+150 58~302 limite superior para la entrada analégica
2 Pt100 -200~800 -328~1472 estan definidos por SCLy SCK.
2. Pt100(-100~+300.00) -100~+300.00 -148~+572.00 *Puentee una resistencia de 250 ohmios
A / entre los terminales 9 y 10 para una
entrada de 4-20 mA.
=l . ’ ’ - )
[ dPt dPt: ajuste del punto decimal, 0.0 para 1 punto decimal, méximo 3 decimales
b para entrada analégica
= SCL: visualizacion del limite inferior para la entrada analégica, por ejemplo,
2l SCL silaentrada es de 4 a 20 mA, el valor asignado a SCL se mostrara cuando la
U entrada sea de 4 mA
¥ T
'_-'l - ,’-,’ SCH: visualizacion del limite superior para la entrada analdgica, por ejemplo,
T A A SCH silaentrada es de 4 a 20 mA, el valor asignado a SCH se mostrara cuando la
P entrada sea de 20 mA
* SET
] El offset de entrada (o offset del sensor) en un controlador de temperatura es
A = R e un parametro de calibracion que se utiliza para compensar errores en la
i} lectura del sensor. Permite ajustar manualmente la temperatura mostrada o
CTSET medida para que coincida con la temperatura real del proceso.
v Seleccion de Celsius o Fahrenheit y frecuencia de alimentacion. Por ejemplo, en
T - EE. UU., launidad de temperatura es Fahrenheity la frecuencia de
:_ :_, ,':' Fru alimentacion es 60 Hz.
2 50 °C: Fuente de 50 Hz y visualizacion en grados Celsius.
. Aqui se omiten 50 :F: Fuente de 50 Hz y vi_suali_zaci_o"n en grados Fahr_enheit.
! algunos 60 °C: Fuente de 60 Hz y visualizacion en grados Celsius.
1 parametros 60 °F: Fuente de 60 Hz y visualizacion en grados Fahrenheit
(seleccione esta opcion para usuarios de EE. UU.).
5P lispL Limite inferior del valor de ajuste: este parametro define el limite inferior del SV.
- oo Por ejemplo, si se establece en “0”, el usuario no podra introducir un SV inferior
=S a“0”en el controlador.
£ 0 SpH Ellimite superior del valor de ajuste es una caracteristica de seguridad muy
5 '_" ',_, ‘,_’, importante. El exceso de temperatura es peligroso para un sistema de
JC L calefaccion. Este parametro define el SV maximo. Se puede configurar;
+ Aqui se omiten por ejemplo, si se establece en 400, el usuario final no podra introducir ningtn
SET|: algunos valor superior a 400 como valor de ajuste. Esto evita el sobrecalentamiento
parametros causado por un ajuste erréneo del SV.
[ =] Este controlador tiene muchos parametros. Algunos no se configuraran ni
'7_,',_, " modificaran, y otros son criticos para el sistema, por lo que no deben ser
i modificados por personal no autorizado. Los niveles EP1 a EP8 permiten al
SET ingeniero o al fabricante de la maquina asignar 8 parametros como parametros

4: Autoajuste

El autoajuste es muy importante para lograr un
control preciso. Aseglrese de que su sistema
esté completamente configurado antes de

activarlo. Presione

vaya al parametro AT para activarlo.

de archivo. El usuario final puede acceder a ellos sin contrasefia. En muchos
casos, solo algunos pardmetros seran utilizados por el usuario final. Esta funcion
es muy Util; para otros parametros, el usuario final debera ingresar la contrasefia
para acceder. Elingeniero también puede cambiar la contrasefia a cualquier
valor que no sea "808".
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RUN  STOP

=

la tecla para activarlo o
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